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DIRECCIÓN DE VINCULACIÓN
PRENSA Y DIFUSIÓN

Ciudad Obregón, Sonora a 28 de abril de 2010.
Participan Alumnos de la Carrera de 
Electrónica y Automatización en el 

“XIV Concurso Nacional de Mini-Robótica” 

Con toda la esperanza puesta en el trabajo realizado, los alumnos Jorge Ricardo López Cota y Jesús Alberto Quintero Esquer, del 5º cuatrimestre y el Mtro. Arturo Urbalejo Contreras, de la carrera de Electrónica y  Automatización, competirán en el “XIV Concurso Nacional de Mini-robótica”, el cual tendrá como sede la ciudad de San Juan del Río, Querétaro.

Será el próximo 6 y 7 de mayo cuando los destacados alumnos, en compañía de su maestro, representarán a la Universidad Tecnológica del Sur de Sonora (UTS), con un “Brazo Posicionador”  el cual han trabajado por espacio de 2 meses y medio.

El Mtro. Arturo Urbalejo Contreras, quien coordinó a los jóvenes en la realización del robot, y es quien diseñó el modelo matemático con el que opera el software, destacó que en el concurso se competirá contra universidades con gran trayectoria en la materia como el TEC de Monterrey, la Universidad del Valle de México y la UNAM, además de que se enfrentarán a un nivel superior como es el de ingeniería. 

Informó que el concurso, el cual es ya una tradición en innovación, congrega a los mejores estudiantes y aficionados del país del área de la electrónica, mecánica, mecatrónica y computación, donde se presentan trabajos en las categorías de: Sumo, Polo Acuático, Brazo Posicionador, Brazo Seguidor, Carrera de Insectos y Robots Exhibición. 

Agregó que el concurso, es un reto al ingenio, un reto al conocimiento de los jóvenes, quienes compiten con sus robots, donde aplican técnicas de inteligencia artificial.   

Por su parte Jorge Ricardo López Cota, explicó que la función del robot, es la de detectar las piezas que van a tomar, es decir, “el brazo tiene la capacidad de detectar el color y la altura de la pieza, la toma y la coloca en el lugar donde previamente se le indicó” explicó.  

Tras agradecer el apoyo que les ha otorgado el Mtro. Hermenegildo Lagarda Leyva, Rector de la universidad, así como el Director de División de Carreras, Mtro. Carmelo Enrique Navarro Corral,  para realizar el robot y poder llevarlo al concurso, López Cota señaló estar convencidos de obtener un buen resultado, “hemos trabajado mucho, el brazo cumple con todos los requisitos del concurso y los materiales utilizados son novedosos”, dijo.

Jesús Alberto Quintero Esquer, quien ya tiene un logro en sus manos, al obtener el segundo lugar en el concurso Regional de Mecatrónica, celebrado el año pasado en la Universidad la Salle, Noroeste, con el trabajo de programación de PLC, señaló que el brazo robótico, tiene precisión al momento de manipular  las piezas (coordenadas exactas).

Agregó, que el material con el que fue construido, es el acrílico, lo que hace al  brazo más ligero y fácil de manejar, además de que los costos de producción se reducen mucho; dijo que se utilizaron piezas reciclables de fotocopiadoras, como son los engranes, candados y ejes, y todo el maquinado se realizó en los talleres de la universidad.

